KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)

Opis przedmiotu

Kod przedmiotu = Teoria sterowania
PEiH/O/I/ST/B.21 cz§ z Control theory
Jezyk wykladowy Polski

Rok akademicki 2024/2025

Kierunek Pojazdy Elektryczne i Hybrydowe

w zakresie -

Poziom studiow

studia pierwszego stopnia

Profil studiow

ogolnoakademicki

Forma studiow

studia stacjonarne

Semestr / semestry

4

Przynalezno$¢ do grupy zajec

Grupa zaje¢ kierunkowych

Status przedmiotu obowigzkowy
Liczba godzin . ,
Forma zajgc¢ zajec LICZbS g}rnslktow
dydaktycznych
Formy realizacji zaje¢ dydaktycznych, Wyktad 15 [n]
wymiar, punkty ECTS
Cwiczenia 0 [h] 4 ECTS
Laboratorium 30 [h]
zwigzany z prowadzong dziatalnoscig naukowag
Zpg‘)fllem w dyscyplinie inzynieria mechaniczna, do ktorej | 4 ECTS
, _ studiow przyporzadkowany jest kierunek studiow
Powigzanie
rzedmiotu . .. |stuzy zdobywaniu przez studenta kompetenci
p Z uprawnieniami | ;. e royich 4 ECTS
z dyscyplina inzynieria mechaniczna 4 ECTS

Forma nauczania

Tradycyjna, zajecia zorganizowane w Uczelni / zajecia
realizowane z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odlegtos¢ / inne

Wymagania wstepne

Matematyka

Jednostka prowadzaca
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Koordynator
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Adres strony internetowej pjo
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Adres e-mail, telefon koordynatora

andrzej.puchalski@uthrad.pl tel. (48) 361-76-01
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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC
DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

Cl — Umiejetno$é opisu i analizy uktadow dynamicznych oraz
znajomos$¢ podstaw syntezy ukladow sterowania, niezbgdnych
do rozwigzywania problemow technicznych i naukowych z
zakresu automatyzacji

C2 - Umiejetnos¢ projektowania i uruchamiania ukladow
sterowania

Tresci programowe:

Wyktad.

Pojecia podstawowe. Klasyfikacja ukladow automatyki.
Modelowanie uktadow fizycznych. Przeksztalcenie
(transformata) Laplace’a. Transmitancja operatorowa. Modele
wejsciowo-  wyjsciowe.  Tworzenie, przeksztalcanie i
upraszczanie schematow blokowych zlozonych ukladow
automatyki. Modelowanie w dziedzinie czasu. Sterowalnos¢ i
obserwowalno$¢. Schematy symulacyjne. Modele ukladow
mechanicznych, elektrycznych, elektromechanicznych,
cieplnych i przeplywowych. Podstawowe sygnaty stosowane w
automatyce. Charakterystyki czasowe. Transmitancja widmowa.
Charakterystyki czgstotliwosciowe. Wiasnosci podstawowych
czlonéw automatyki. Badanie stabilno$ci asymptotycznej uktadu
automatycznej  regulacji.  Wskazniki  jakoSci  regulacji.
Regulatory analogowe i cyfrowe. Podstawy analizy i syntezy
ukladow automatyki samochodowej w dziedzinie czasu i
czestotliwosci na przykladzie tempomatu, ukladu zawieszenia,
dynamiki wzdluznej, stabilizacji toru jazdy i aktywnego
zawieszenia. Algorytmy sterowania optymalnego.

Cwiczenia.

Modele dynamiczne ukladéw fizycznych. Wyznaczanie
transmitancji operatorowej i widmowej oraz réwnan stanu.
Wyznaczanie 1 analiza charakterystyk czasowych i
czestotliwosciowych. Badania charakterystyk czasowych i
czestotliwosciowych modeli fizycznych cztonow
podstawowych.  Badanie  stabilnosci  ukladu regulacji.
Wyznaczenie wskaznikéw jako$ci sterowania. Projektowanie
uktadow regulacji. Dobor nastaw regulatora PID.

Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

Metody podajace (wyklad informacyjny potaczony z prezentacja
power point);

Metody programowane (z wykorzystaniem komputera i programu
Matlab/Simulink do symulacji uktadéw sterowania),

Rygor zaliczenia, kryteria oceny
osiggnietych efektow uczenia si¢, sposob
obliczania oceny koncowe;j:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiagniecie wszystkich
wymaganych efektow uczenia si¢ okreslonych dla przedmiotu.

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow Metody weryfikacji efektow
kierunkowych i formy zaj¢¢ uczenia si¢
Opis efektow uczenia si¢
Numer dla przedmiotu (PEU Kierunkow
b . ( . ) y Forma Metody
efektu Student, ktory zaliczyt efekt uczenia | Forma .. .
. ; . ., weryfikacji sprawdzania
uczenia | przedmiot(W) zna si¢ (KEU) zajec S .
. . . (zaliczen) 1 oceny
si¢ i rozumie/ (U) potrafi
/(K) jest gotow do:
Posiada wiedz¢ niezbedna do Wyktad, Sorawdzian Sprawdzian
W1 modelowania, analizy i syntezy K WG03 Laboratori P i:zmne Y piszvmn
ukfadéw automatycznej regulacji um P P Y
Potrafi wykona¢ analiz¢ Sprawdziany Spr.f:leZlany
porébwnawczg rozwigzan i . pisemne, pisemne,
Ul dokona¢ wlasciwego wyboru K_Uwol Labl(l)rrstorl sprawozdani sprawozdania
uktadu sterowania a
U2 Rozwiazuje zadania i problemy K _UWO04 Laboratori | Sprawdziany Sprawdziany




zwigzane z optymalizacja um pisemne, pisemne,
ukladow sterownia sprawozdani sprawozdania
a

Ma $wiadomo$¢ koniecznosci

dziatania zespolowego, w sposob K KO03 Laboratori sprawozdani Zaliczenie na
K1 : X ; —

profesjonalny i przestrzegania K KRO06 um e oceng

zasad etyki zawodowe;.
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Naktad pracy studenta potrzebny do osiagnigcia zaktadanych efektoéw uczenia si¢ — bilans

punktow ECTS
Obcigzenie studenta [h]
Zajecia bez
Ui bt b b, e it i | WEROTE ) e
kontaktowe | praca wlasna el o
(IGK) studenta yaaxty
(ZBN)
Udziat w wyktadach/¢wiczeniach/laboratorium | X X 45 [h]
Udziat w konsultacjach 2 [h] X X
Przygotowanie do wyktadoéw/Ewicz/lab 35 [h]
. . . . X X
Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu 18 [h]
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 2[h)/ 0,1 ECTS |53[h]/2,1 ECTS |45 [h}/1,8 ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 100 [h] /4 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentdow ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych,
okreslone powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektow uczenia si¢ dostosowuje sie
odpowiednio do indywidualnych potrzeb tych studentow.

Szczegdtowe =zasady 1 formy wsparcia studentdw ze szczegdlnymi potrzebami:
niepelnosprawnoscia, przewlekle chorych podczas zajeé, zaliczen i egzamindéw okreslono w: Regulaminie
Studiow, Zasadach Studiowania, Procedurze dotyczacej zapewnienia dostepnosci procesu ksztatcenia

studentom ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepelnosprawnoscia, przewlekle chorych.

w tym z




